TRANSFORMADA DE LAPLACE F(s):TL[f(t)]:off(t).e—Stdt
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Propiedades: suponiendo siempre f; (t<0)=0; Vj

e Linealidad:
TLay - fy(t)+ap - fa(t)]=ay - TL[f1(t)]+ap - TL[f2(t)]

- Invertibilidad: f(t)=TL[F(s)]

= Escalado de variable: TL[f (a-t)]:l- F(E]
a a

= Producto por exponencial: TLleiat : f(t)J: F(sta)
= Accion sobre 12 derivada: TL[(;—:} =s-F(s)- f(0)

= Accidén sobre 22 derivada:
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= Accion sobre integrales: TL{I f(1)- dr} :@
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= Accién sobre constantes: TL[f =K -U('[)]=5
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IMPEDANCIAS TRANSFORMADAS
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TRANSFORMACIONES DE LEYES

1.- LEy DE KIRCHHOFF DE MALLAS
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vi(t) +vo (1) +v3(®) +...+vn () = X vj(t)=0
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VA(5) +V2(5) +Va(5) + 4 Vi (5) = V() =0
J:

Entendida, por supuesto, como una suma algebraica, donde cada tensidn
transformada V;(s)=TL|vj(t)}; Vj contribuye en el sumatorio con su signo

correspondiente, dependiendo de la polaridad.

2.- LEy DE KIRCHHOFF DE NUDOs

=1

N
iy () +ip (1) +ig(t) +.. +iy )= X ij(t)=0
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|1(S)+ |2(S)+ |3(S)+...+ IN (S)Z .21|j(3)=0
J:

Entendida, por supuesto, como una suma algebraica, donde cada corriente
transformada 1(s) =TL|i;(t)}; Vj contribuye en el sumatorio con su signo

correspondiente, dependiendo del sentido.

3.- LEY DE COMPORTAMIENTO RESISTIVO

VR()=R-ig(t) — = |Vg(s)=R-Ig(s)

4 - LEy DE COMPORTAMIENTO CAPACITIVO
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5.- LEY DE COMPORTAMIENTO INDUCTIVO

di|_ TL R
dt

VL(t)ZL' VL(S)=SL'||_(S)—L'i|_(O)




